Disponibili anche pratici kit sensore. 45° P420

Attuatori ad asse singolo LX20 Standard/Coperti

Progetto/Modello brevettato

<Coperti>

Specifiche

LX20

Standard/Coperti

Diam. albero vite (mm) 6

Passo (mm)

1,5

Precisione

Grado elevato/Grado di precisione

I\ Accessori

Equiv.

(DPiastra adattatrice motore
[ EN AW-5052 Equiv.
@_V\le piastra adattatrice 4 pz. ({l) EN 1.4567

Anodizzato nero

Il tipo senza staffa motore non prevede accessori.

SR, SR S TS [T ®per fa tabella material, vedere P411

03
85
S

Codice com- Grasso standard Grasso a bassa prod. di particolato | Con unita di lubrificazione MX (grasso standard)
ponente Grado elevato |Grado di precisione| Grado elevato |Grado di precisione| Grado elevato |Grado di precisione
Passo 1 LX2001 (C) LX2001 (C) P LX2001 (C) G LX2001 (C) PG LX2001 (C) -MX | LX2001 (C) P-MX
Passo 5 LX2005 (C) LX2005 (C) P LX2005 (C) G LX2005 (C) PG LX2005 (C) -MX | LX2005 (C) P-MX

(®)(C) & per il tipo coperto.  (®Informazioni sul grasso a bassa produzione di particolato P414 (®Informazioni sulle unita di lubrificazione MX P408
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B-B Vista in sezione
Dettagli carrello di LX2005 (Standard)

Copertura per staffa motore

| Sporgenza della piastra
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(®)La corsa effettiva lascia un margine di 2.5mm su ciascuna estremita rispetto ai limiti meccanici, per un totale di 5mm
(®Per il tipo a carrello doppio, i valori effettivi delle corse i riferiscono al momento in cui i due carrelli sono in contatto.

*Solo per la lunghezza complessiva base 80mm, il passo del foro di montaggio guida
sensore € 50mm. Il passo per tutti i fori di montaggio della base & P=60.

B
T e “1: For di riferimento per posizionamento base
4, *2: Fori maschiati per montaggio puntatore sensore
=il {[7 ~ 74} 1| = *3:Valore tra () per il tipo con unita di lubrificazione MX.
AT o

i della tensione della cinghia. Evitare questo utilizzo.

Senza staffa motore
* Per i dettagli delle parti di montaggio, vedere P419
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(®)Peril tipo a carrello doppio, i carrelli con la linea a doppio tratteggio non sono collegati alla vite a ricircolo di sfere.
(@)l valore della specifica di precisione & il valore ottenuto dopo il fissaggio dele rotaie. (Non & il valore prima del serraggio delle viti della rotaia.) Per i valori, vedere P413

(®)In caso di utilizzo del tipo LX20 senza staffa motore secondo le specifiche i attacco motore laterale fornite a P433 - P436, I'albero pud subire danni a causa

Massa totale (k
Codice componente N .| Piastre adattatrici | Lungh. | * Corsa effettiva assaltotalelkg) — Dimensioni fori di montaggio
Q.ta carrelli motore base (L) Standard Coperti

Grado elevato * Grado di precisione B1 B2 | @) | B1 B2 B1 B2 | A | P | B |Numerodipassi | Numerodifori N
(Grasso standard) (Grasso standard) (Servomotore) 80 | 165 0.40 051 10 10
LX2001 (C) LX2001 (C) P A2025 A2028 | Sobres) 3 q q
LX2005 (C) LX2005 (C) P ez A20SEA040 1 100 | 365 | - 045 | - |o0s6| - |20 20
(Grasso a bassa prod. (Grasso a bassa prod. *tipi con MX —— .
particolato) particolato)LX2001 (C) CONWA | (Motore a passo) 150 | 865 765 | 058 0.69 15 15
LX2001 (C) G PG sono disponibili Tz_?_gg;;szgu 60 2 6
LX2005 (C) G LX2005 (C) PG solo con B1. ‘ 200 |1365| 795 [1265| 071 | 0.79 | 081 | 097 | 40 40
(Unita lubrif. MX, Grasso | (Unita lubrif, MX, grasso (py | At 250
standard) standard) . 186.5(129.5 1765 | 0.83 | 0.92 | 0.94 | 1.10 | 35 35| 3 8
LX2001 (C) -MX |LX2001 (C) P-MX B2 Sopsnf

- - “(Senza staffa motore)

LX2005 (C) -MX |LX2005 (C) P-MX F ooy | 2365|1785 2265 | 0.9 | 1.05 | 1.07 | 1.23| 30 | 4 10

* Certificato di precisione incluso nei prodotti con grado di precisione.
* Piastra adattatrice motore e viti di montaggio non incluse nel tipo senza piastra adattatrice.
*La corsa effettiva & indicata in dimensioni con un margine di 2.5mm da ciascuna estremita.

*(C) & per il tipo coperto.

(®)Per la velocita massima, vedere P413
(®Per il momento di inerzia, vedere P412
(®Aggiungere 0.004Kg per i tipi con unita MX.

[l Tabella servomotori applicabili

Codice Misura flangia Produttore Wattaggio
A2025 [125 Yastkawa/Mitsubishi Eectric Corporation
A2028 C128 | WisibhiecticCoporaion | " 00/ 20W/30W
A2038 [138 Panasonic 30W/50W/100W
E2040 SIEMENS 50W/100W
Yasukawa Electric Corporation
Mitsubishi Electric Corporation
A2040 L0 Keyence Corporation sow
Omron Corporation
Sanyo Denki Co., Ltd. 30W/50W

(®Per i dettagli dei tipi di motore supportati e

uno schema dettagliato delle piastre adattatrici motore, vedere P419

lTabella motori a passo applicabili
Codice Misura flangia Produttore Tipo
T2028 128 ) , :
T2042 a2 Oriental Motor 2 fasi/5 fasi/a-Step
T2056.4 [156.4 Standard NEMA -

(®Gli standard NEMA sono una serie di standard stabiliti dalla National Electrical Manufacturers Association degli

Stati Uniti.

(@Per i dettagli dei tipi di motore supportati e uno schema dettagliato delle piastre adattatrici motore, vedere P419

lStandard di precisione

Standard di precisione | Grado elevato | Grado di precisione
Posizionamento (mm) 0.06 0.02
Lasco (mm) 0.01 0.003
Ripetibilita di posizionamento (mm) +0.005 +0.003
Parallelismo di corsa (mm) 0.025 0.01
Coppia di spunto (N-cm) 1.2 1.2

Rotaia

Vitea rcicoo di sfere

Cuscinetto a contatto angolare incorporato

Con unita di lubrificazione MX

Cuscinetto a gola
profonda incorporato

Garantiscono un funzionamento senza manutenzione a lungo termine. Per i dettagli, vedere P408

[lPrezz0 unitario per grado di precisione/grasso a bassa
prod. di particolato/con unita di lubrificazione MX

Specifiche |Prezzo unitario
Z Ordering ‘ Codice componente | - | Q.ta carrelli | - |Piastre adattatricimotore| - |Lungh, base (L)‘ Grado di precisione
Example [ X2001C -  B1 -  A2025 - 200 T
LX2005-MX - B1 ~ A2028 _ 150 Con untadi ubrfcazione X
(®)Prezzo indicato + Prezzo unitario =
Prezzo prodotto
(®Possibilita di sconto volumi elevati.
Prezzo unitario grado elevato
" 5 Diam.
; L=80 | L=100 | L=150 | L=200 | L=250 | L=300 | Piastre adatta- | Q.tacar-
(L [EOEEIE (Solo passo 1) (Solopasso 5) | (Solopasso5) |  trici motore relli al‘zteero Passo
LX20[ ][ ]-B1-[] Servomotore 1
— A passo
LX20[ [ ]-B2-[] - - - Senza piastra adattatrice 2 6 1
LX20[J[]-B1-F 1 5
Senza staffa
LX20[ ][ ]-B2-F - - - 2
Lx20[][]C-B1-[] Servomotore 1
— A passo
LX20[][]C-B2-[] - - - Senza piastra adattatrice 2 6 1
LX20[J]C-B1-F 1 5
Senza staffa
LX20[ | ]C-B2-F - - - 2

(P)E possibile specificare un kit sensore per la Serie Lx20_J(](C) come variante. Per lo schema dettagliato delle varianti, vedere SE~ P420



Piastre adattatrici motore, Utensili di centraggio piastre adattatrici per attuatori ad asse

singolo LX20

lDisegno quotato piastra adattatrice motore

Nota: tenere presente che la piastra adattatrice motore sporge oltre la rotaia nell'area con *.

Kit sensore per attuatori ad asse singolo LX20 (Varianti)

lSensore di prossimita (SUNX) - Specifiche parti del kit
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F 394 2 105 [l Tabella servomotori applicabili
135
Senza staffa 3 Codice Misura flangia | Produttore | Codice prodotto | Wattaggio | Giunto consigliato
motore == Yasukawa |__SGMMJ-A1 T0W
= A2025 25 Electric SGMMJ-A2 20W
o @ 2| of Corporation | SGMMJ-A3 30W SCPW16
8 8| & - jtsubishi |__HG-AK0136 10W (P1076)
7L By A2028 [l28 Electiic | _HG-AK0235 | 20W
o "’T T Corporation | HG-AK0336 30W
S|« 20 6-M3 prof. 6 MSMD5A 500
. MSME5A CPDT19
. . . A2038 [138 F =
MTabella motori a passo applicabili % 100W (R1075)
Codice Misura flangia | Produttore | Codice prodotto Tipo Giunto consigliato Yasukawa SGMJV-A5
CSK22 2 fasi . Electric SGMAH-A5
CSK52 5 fasi orporation | SGMAS-A5
T2028 e ASC3* Mitsubishi HG-MR053
T Electric | HG-KR053 SCPW16
Oriental e SCPW16 A2040 740 Corporation | HF-KP053 . (g’,‘[%g)
Motor 2 fasi (R1076) Sanyo Denki| _Q1AA04003D
CSK24 oS (R1075)
T2042 42 RK54 Co., Ltd. Q1AA04005D
5 fasi Omron Corporation | R88M-K05030
LSRG Keyence MV-M05
AS46, ASC46,AR46| aStep Corporation | SV-M005 |
Standard CPDW19 1FK7011-5 CPDW19
. 56.4 NEMA23 -
T2056.4 g NEMA (P1075) E2040 Lo SIEVENS | rK7015-5 100W (R1075)

(®)Gli standard NEMA sono una serie di standard stabiliti dalla National Electrical Manufacturers
Association degli Stati Uniti.
(®Non compatibile con motori a ingranaggi prodotti da Oriental Motor.

(I codici prodotto e le specifiche dei motori sono soggetti a modifiche. Controllare le informazioni del produttore.
(®)I motori e i giunti applicabili non sono limitati ai prodotti sopra elencati. Confermare ciascuna dimensione di montaggio.

M Utensili di centraggio JIGLX20

piastre adatt. motore L @/( fiv3/)

D1

m (®)Fresatura due supefici sulla parte D di JIGLX20-30. (I Materiale: EN AW-5056 Equiv.
Controllare i dati CAD per il disegno dettagliato. [ Trattamento superfcie: Anodizzato trasparente

Utilizzare per il centraggio WEsempio di montaggio motore
di piastre adattatrici motore.

Fissare Ia piastra adattatrice inclusa sul motore,
(@ Motore, giunto e viti di fissaggio motore non sono inclusi

Example j)GLX20 - 20

Codice componente | D | Piastra adattatriceappl. | d |D1|d1| L | T | £ |Praouitwiot-5p @Dmering - @

20 A2028 43 | 17
JIGLX20 30 A2038/A2040 9]« 47 | 13 i

(®Per ordini superiori ai valori indicati, controllare con WOS.

Codice . R . . Sensore Prezzo unitario Prezzo unitario
Codice ([ staper Qta Tipo/Q.ta sensori| Guida per sensore (* Q.ta per sensore incl.) Puntatore sensore z(ts.‘usd) ! l(tzzuo(;) !
componente] sensori.) = TS = = - T Putaon S = S A
LX *Per L<100, Max 2| ~ GX-F8A GX-F8B Rotaia | Vite di fissaggio Vite di montaggio sensoreiDado di montaggio| ‘¢ ™ | Puntatore sensore Q.ta sensori Q.ta sensori
Per L2150, Max 3 |/ON guando iino] (ON quando (1 pz.) | (Passo+1pz) (ipz) (ipz) | Vitedifissaggio | 1 pz. [ 2pz. [ 3pz. | 1pz. | 2pz. [ 3 pz.
XA | [ pz. - Vite atesta piatta
LXx20[ [ ] XBL] . iz M26-4 (1 pz)
FA[] Opz. - SCB3-6
Lx20[J]C
FB[] - [pz. @pz)
XW1 1pz. ) - -
1pz. SENAT3[H SCB3-6 CBSST3-10 LBNR3 | Dedicato | vi i
Lx20( ] [ Xw2 T - Vi s e lata ] ]
XW3 2pz. 1pz.
FW1 1pz. ) - ) -
1pz. A
Lx201Jc[_Fw2 P o o ) )
FW3 2pz. 1pz.
lFotosensore (SUNX) - Specifiche parti del kit
- Codice Guida per sensore Sensore (* Q.ta per sensore incl.) Puntatore sensore Prezzo unitario Prezzo unitario
com‘:ac:::;n- (D:;:s';e"-'_)o'm Fotosen- Rotaia Vitedi Staffa Dadovite di|  Vite di_ Rondella _di Puntatore | Vite montag- (!'5150) = (!'2200) =
te LX  |*PerL<iooMax2 | SOT€ (1 pz) fissaggio | B~ | montaggio | montaggio | montaggio | sensore |giop Q.ta sensori Q.ta sensori
Per L2150, Max3 PZ:) | (passo +1pz) staffa sensore | sensore (1pz) sensore. | 1 pz [ 2pz. [ 3pz. | 1pz. [ 2pz. [ 3pz.
H Vipatestapita
LX20( ][] SP[] S(ngz )5 ScB3.6 | Rondella piatta NT;GZ(\ Du‘g)
PM-L25 | SENAT3[JH| SCB3-6 | Dedicata LBI‘\}R'S @ pz) piccola M2 Dedicato SCB36
Lx20JJc| MP[] @pz) ’ @p2) 2 02)
g pz.)
(@l fotosensore PM-L24 andra fuori produzione e sara sostituito dal prodotto di nuova generazione PM-L25 ad aprile 2017.
lFotosensore (Omron) - Specifiche parti del kit
S D(:;dicg . Guida per sensore Sensore (* Q.ta per sensore incl.) Puntatore sensore Prezzo unitario Prezzo unitario
commaoen.| Cazrade |Fotosenso-| oo o T Vied | guafra |Dadovitedi| Viedi |Rondelladi| Puntatore | Vit montag- (L<150) (L=200)
te LX *Per L<100, I'daxz re (1 pz) fissaggio RO montaggio | montaggio | montaggio| sensore |gio puntatore Q.ta sensori Q.ta sensori
Per L>150, Max 3 "/ | (Passo +1pz) staffa sensore | sensore | (1pz.) sensore | 4 pz [ 2pz. [ 3pz. | 1pz. [ 2pz. [ 3pz.
SCB3-5 Viteatesta iata
LX20[ ][] | OPL] : @2pz) | scB3-6 Rz?:tfga ! W4(ip)
EE-SX911-R1M | SENAT3[JH | SCB3-6 | Dedicata LBNR ©pz) |piccola M3 Dedicato
Lx2oLJIc| EP[] 3 pz) |pi SCB3-6
(2 pz.) (2pz) (2 pz.)

* | sensori non vengono venduti separatamente.
(PEE-SX911-R1M cambiera in EE-SX951-R1M da aprile 2015.

- - | Piastre adattatrici motore | =

Lungh. base (L)| - (Codice)

Alterati ‘Codice componente Q.ta carrelli
erations [x2001 - B1 - A2025 -
LX2005C - B1 - A2028 -

lSchemi di montaggio per il tipo con sensore di prossimita -SUNX

200 - Xwi1
200 - EP3

lSchemi di montaggio per il tipo con fotosensore -SUNX/Omron

Puntatore sensore

20

Puntatore sensore

Sensore di prossimita

Guida per sensore

Guida per sensore

Puntatore sensore

Sensore di prossimita

Guida per sensore

Guida per sensore

Puntatore sensore
(D Materiale: EN 1.4301 Equiv., Spessore piastra: Tmm

46.1

39.9 Puntatore sensore

=] )
N ‘_* ‘0_7 Puntatore sensore
I Fotosensore
Guida per sensore
46.1
399 Puntatore sensore
~
X Q
‘ I
Puntatore sensore Guida per sensore Guida per sensore

(1D Materiale: EN 1.4301 Equiv., Spessore piastra: Tmm

B Avvertenze

-1 kit sensore viene spedito con I'attuatore LX. Deve essere montato.

- Controllare immediatamente dopo I'apertura della confezione che siano presenti
tutte le parti. Alcune parti piccole possono andare perse.
Maneggiare il prodotto con estrema cura.

(®)Per le specifiche dei sensori in uso, consultare il sito Web dei rispettivi produttori.

(®ll sensore puo anche essere installato sul lato opposto.

(®ll disegno mostra un esempio di orientamento del sensore. Il sensore pud anche essere
installato nella direzione opposta (ovvero con il cablaggio sulla destra).
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