Attuatori ad asse singolo LX30 Standard/Coperti

Disponibili anche pratici kit sensore.25" P.428

= Codice componente N . Piastre adattatrici |Lungh. base| Dimensioni fori di montaggio
ngem/MOde"o brevetiato S sPi‘;(I;::he Grado elevato EDEETEEED @i el motore (L) A P1 P2 B | Numero di passi | Numero di fori (N)
Standard/Coperti Carrell lunghi (Sexlgggg)fe) 125 125 125
Diam. albero vite (mm) 10 (&H;S%gt(gdam’ (I_G)[(a:;(s]%gt(gdgm) (1 pz)B1 A3040 150 25 - 100 25 1 4
Passo (mm) 5,10 D000 LX00CP (2pz)B2 E3040 200
Precisione Grado elevato/Grado di precisione (PPer B2, (Mot ) 250 50 2 6
T otore a passo
DAccessori (Gessoa bassa prod. particolt) (besso bassa prod. particlt) £=300 T3045 300 100
(DPiastre adattatrici mot X3005(C)G LX3005(C)PG P T3056.4 350 50
- 5 ﬁsgrﬁfw?sgds"zc ‘gﬁ'ﬁff Btz e D10CG LX3010CPG Carrl cor 13060 200 0 | o [0 @ 3 8
(2)Vite piastra adattatrice 4 pz 1.4567 Equiv. " . . )
Piastre adaftatrici motore (@)l tipo senza staffa motore non prevede accessori. (Unta b, W Grasso stendard) (Uit o, MNGrasso tandar) "Ti(pzi E(Z)r)lsuﬁna (Senza plast,(la adattatrice) ggg 15000 4 10
<Standard, carrello lungo> <Coperti, carrelli lunghi> <Standard, senza staffa motore> — X3005(CJ-MX LX3005(CJP-MX P
[TE] ®Perta tabella materiai vedere P411. LX3010C-MK LX3010CP-MX smoni Sae oon B1/s1 | (Senza safta motore) 550 50 5 12
| F 600 100
Codice com- Grasso standard Grasso a bassa prod. di particolato | Con unita di lubrificazione MX (grasso standard) gggltfrlge;tgaﬂag:zcels';?gg :gceluag r&?irm?;ﬂiigor?ogrﬁ]tic?uféLpr:glcitisi%n:énz*a(C} aes ggralégggtmeno
ponente Grado elevato |Grado di precisione| Grado elevato |Grado di precisione| Grado elevato |Grado di precisione 99 P P ’
Passo 5 LX3005(C) LX3005(C)P LX3005(C)G LX3005(C)PG LX3005(C)-MX LX3005(C)P-MX Ml Tabella servomotori applicabili [l Corsa effettiva, massa totale
Passo 10 LX3010(C) LX3010(C)P LX3010(C)G LX3010(C)PG LX3010(C)-MX LX3010(C)P-MX Codice comporente | Mlisura flangia| _Produttore Wattaggio Lunch * Corsa effettiva V] totale (kg)
(®(C) & per il tipo coperto. @informazioni sul grasso a bassa produzione di particolato R414 (®Informazioni sull'unita di lubrificazione MX P408 A3038 [ 138 Panasonic b:s':,’g(l_') Senza MX Con MX Standard Coperti
E3040 (®SIEMENS B1|B2|S1/S2|B1|S1|B1/B2|/S1|S2|B1|/B2|S1|S2
Standard, carrello corto Standard, carrello lungo Vot Eltic Comuton] 1001 125 | 29 | - [6545] - | - | - [130] - [1.18] - [1/5] - [150] -
362 5(76 5) 59 L 1 (140 Mitsubish Electric Corporafion 150 54 | - |795| 17 | - | 655|147 | - |135|153|192| - |167]198
e v ¥/ _1 .3 "388(102) 22-M2.6 prof. 4 Finecorsa meccanico A3040 Keyence Corporation 200 104 | - |1295| 67 | 90 |1165/ 181 | - |168|186|225| - 2 |23
46.5 2-M2.6 prof. 4 9 Fessanetinia 72 Omron Corporation 250 | 154 | - [1795] 117 | 140 |165.5] 214 | - | 202] 22 | 259 | - | 234|266
28.5 © b5 008 54 2 P — Sanyo Denki Co., Ltd. | 30W/50W/100W 300 | 204 | 116 |229.5| 167 | 190 |215.5| 2.48 | 279 | 2.35 | 2.53 | 2.92 | 349 | 2.67 | 2.99
) © = 30 s° i (®Quando si usano motori Siemens, fa lunghezza di inserimento dellalbero nel giunto & di 1.15mm inferiore su ciascuna estremita. 350 254 | 166 |279.5| 217 | 240 |2655| 2.81 | 3.12 | 2.69 | 2.87 | 3.26 | 3.83 | 3.01 | 3.33
"" S D ‘ ‘ — i n (®)Per i dettagli dei tipi di motore supportati e uno schema dettagliato delle piastre adattatrici motore, vedere P427. 400 304 | 216 13295 267 | 290 |3155] 3.15 | 3.46 | 3.02 | 3.21 | 3.6 | 4.16 | 3.35 | 3.66
=4 e e ) o 450 | 354 | 266 [379,5] 317 | 340 [365.5( 349 379 | 3.36 | 354 | 393 [ 45 368 4
=1 - T W Tabella motori a passo applicabili 500 [ 404 | 316 [429.5| 367 | 390 |4155] 3.82 | 413 | 3.7 | 3.88 | 4.27 | 4.83 | 4.02 | 4.33
B ey el s [ 0 Bl e e e e
2-M5 prof. 8 : 9| 4 2 . ) ] b d ]
M 05 st 8.5 s 8 4-M5 prof. 8 T3042 (142 2 fasi/5 fasi/a-Step  *La corsa effettiva & indicata in dimensioni con un margine di 2.5mm da ciascuna estren@aAggiungere 0.011Kkg per i tipicon unita M.
10 31 18 T3060 160 Oriental Motor
*T_—Y_ma " el 0 2 fasi lStandard di precisione
P g ot U)oy T0E T3056.4 0564 g WA = Standard di preci- =400 =450
— §4¢;* rj — — = dnad - - - sione Grado elevato | Grado di precisione | Grado elevato | Grado di precisione
L ; e \Lgllafitﬁmrd NEMA sono una serie di standard stabiliti dalla National Electrical dedi "Posizionamento (mm) 0.06 0.02 0.1 0.025
Staffa motore | v Rota (®)Per i dettagli dei tipi di motore supportati e uno schema dettagliato delle piastre adattatrici motore, vedere . P427 Lasco (mm) 0.02 0.003 0.02 0.003
f P1 x (Numero di passi -1) + P2 B Ripetibilita di posizi (mm) | +0.005 | +0.003 | +0.005 | +0.003
p Parallelismo di corsa (mm) 0.025 0.01 0.035 0.015
. . . . . . Coppia di spunto (N - cm) 4
Coperti, carrelli corti Coperti, carrelli lunghi Per la velocita massima, vedere P413.
59 . L »11 - (®Per il momento di inerzia, vedere P412.
362.5(76.5) 34_| 3 005 . 88102) ) o
0473 %pi 5 465 | 2-M5 prof. 10 -9 04 o 72 4-M5 prof. 10 I Ordering ‘ Codice componente | - | Q.tacarrelli | - |Piastre adattatrici motore| - |Lungh. base (L)‘ Con unita di lubrificazione MX
£r 0 MY . 2-Mo prot. 10 54 S-Wo prot. 10
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~o —r—— Cuscinetto a contatto angolare incorporato
4-M2 prof. 4 6 13 x
2‘ 4-M3 prof. 6 J 0 31 18 I gt Lo i e ) ) 24-M3 prof. 6 g:rva‘l:;és;:;f un fursonarent sz manuterzons o emine Maintenance Free
L PR R — A= il IPrezzo unitario per grado di precisione/grasso a bassa
- a b / prod. di particolato/con unita di lubrificazione MX
=R —t ;B = S A —— = = ——
o | Pi Bl N2 M2 prof. 4 | ‘ \ ase Specifiche | Prezzo unitario
6 Staffa motore | < < ! M prot. ‘ (Rotaia) Grado di precisione
A ‘ P1 x (Numero di passi -1) + P2 - P B — Grasso abassa prod. i paricolato
Con unita i ubrifcaziong MK
o *1:For di riferimento per posizionamento base (®Prezzo indicato + Prezzo unitario =
Standard | 0B eccz @ B-BVista in sezione *2: Fori maschiati per montaggio puntatore sensore Prezzo prodotto
Tipo 594 - *3: Valore tra () per il tipo con unita di lubrificazione MX. (®Possibilita di sconto volumi elevati.
6-04.5 passante 52 4-M3 prof. 5
. ‘.&,‘ P Prezzo unitario grado elevato
Qo £ R Yo Codice compo- | =125 | N _ _ _ _ B _ _ N Piastre adat- | Qta | D™ | pas-
: mJJE : Sy "’JSI 'LJ a8 jég g (@La corsa effettiva lascia un margine di 2.5mm su ciascuna nente topeswn ) =100 F=200] 12260 1300 12360 F=400| 1~60 =500 ] H=55 =60 tatrici motore | carreli al‘?“eem S0
s T\% «J ‘ 360 bs c?% i estremita rispetto ai limiti meccgnici, per'un totale di 5mm. .Senza staff.a motore LX30[ | J-B1/S1-[ | Ao = 1 5
@ (@Per il tipo a carrello doppio, i carrelli con la linea a doppio Peridetagsulle pari montaggo, vedere P42, LX30[ I |-B2/S2-[ ] - Seapistaztaice 2 10
} tranegglo non sono col\eggti glla vitg a rici.rqolo di sfere. ‘ 3 15 |_X307 7.51 /S1-F 1 10
Copertl 50.4 (@Per il tipo a carrello doppio, i valori effettivi delle corse si |16_| LX30 _B2/S2-F N Senza staffa )
6-04.5 passante 5 | 4-M3prof.5 ‘~+ riferiscono al momento in cui i due carrelli sono in contat- 9 e e X30 — :C ISER p— = 7
-04. 3% 5 to. = - - oA s s ot
I - ] @l valore della specifica di precisione & il valore ottenuto == = L L G- - = SWHD‘:“'“MW
NP7l F=ounn glel LX30_]_(C-B2/S2- | z R
a2 o ) “’;33; - ol mﬁj% ary " E du_po il fissaggio del\g rotaie (non il valore misurato prima 8 ) LX30[ |[ 1C-B1/S1-F — 1 10
PO 2 RS ﬁlﬁl [N b di imbullonare le rotaie). ] X300 ][ JC-B2/S2-F N 2
e S Per i valori, vedere . P413 -
=i gf 4\ prof 8 ﬁ |30 |15 c?(, (®E possibile specificare un kit sensore per la Serie LX30(_J[](C) come variante. Per lo schema dettagliato delle varianti, vedere " P428.
o >




