Robot ad asse singolo RSH3 - Dritti

SINGLE AXIS ROBOT (®Vedere le note sul marchio CE. B= P456

Hc i , cavo, ia), (filtro anti ) Codice componente Selezione
MAccessori _ Tipo Passo (mm) Controller (®1) Modulo I/0  |Conosenzafiltro antirumore (2) Cavo Corsa (mm)
Attuatore Specifiche 1/0 del controller 05
N . NPN,PNP CC-Link DeviceNet Speicte | Encoder assol . NPN: N . Standard | Flessibile
A Menual diistruzioni (CD—RDM‘} connettore i alimentazione, connettre EXT, connettore ftizio RSH3 10 Himentzive (Con tteriadat) Iorementa PNP: P | rﬁjjggte':::o [35mR3 | 150~1050
Connettore CC-Link | Connettore DeviceNet AC100~115V CC-Link: C oD | 5mR5 | | (Incrementi di 50mm)
e e ianEr Ml Materiale robot/Trattamento superficie 20 AC200~230V C22A C22B DeviceNet: D SpecificheBS P508 10m:R10
S A e A (St R U (@)1 controllr vengono fornti con parametri preimpostatiper tuti tg.Le batterie dat non rentrano nellambito dela dirtiva RoHS.
- IgMatenale AA”lg_n'n'? Acciaio AA”l:jm'm? AA”l:jm'm? ((®02) Questo prodotto richiede un filtro antirumore. Quando il filtro viene acquistato separatamente, selezionare "Assente". Verificare che sia installato un soppressore picchi sul lato primario del filtro antirumore. Per i dettagli, vedere il Manuale d'istruzioni.
o tmeospeie | Anodizzato - nodizzato | Anodizzato
Gontroller [ BSpecifiche generali Ordering ‘wicecomwmm - | Controler | - |Modulol/O| - | st ‘ - ‘ Cavo | - | Corsa ‘ A Nota
= Vite aricir- Rilevatore di| Temperatura ambiente e E | — - -
: Motore A RO Xample RpSH305 - C22A - N - F1 - 3 - 400 Nel controller non ¢ integrato un circuito di
Cavo segnale Manuale d'istruzioni su CD-ROM GEOElEED posizione (N EEED interruzione dell'alimentazione al fine di offrire la
015 Servomotore AC Resolver 0~40°C, 35~85%UR massima flessibilita per lo schema di sicurezza
" A L o : L ’ (C7 rullata) 100W (Senza condensa) specifico del cliente.
Specifiche del controller =" P497~506  Grafico del tempo di ciclo BE P455  Specifiche per ambiente sterile disponibili sul nostro sito Web. Accertarsi di predisporre un circuito esterno di
e - interruzione dell'alimentazione e realizzare un
BSpecifiche standard Domande frequenti 55’ P504 circuito di arresto d'emergenza. Per esempi di
Tioo Passo | Ripetibilta di posi- [Marcaeadicsioofl| Forza no- | Maxvelocita [ . (mm) Durata in eser- | Alimentazione | N. max punti lPrezzo corpo del robot circu, vedere B PS03,
P (mm) zionamento (mm) | Orizzontale | minale (N) |(Nota) (mm/sec) cizio nominale | di ingresso posizionam. Codi Prezzo unitario 1 ~ 2 pz
80 339 300~105 ~ odice = 2
05 150~1050 | 10,000kmo | AG100~115V . compo- Corsa (mm)
RSH3 10 +0.01 60 169 600~210 P 50 AC200~230V 255 punti
20 30 84 1200420 | (PassoS0) sup. +10% nente | 150/200 | 250/300 | 350/400 [ 450/500 | 550/600 | 650/700 | 750/800 [ 850/900 [950/1000] 1050
(Nota) Le velocita massime ammesse possono variare a seconda della lunghezza corsa selezionata. Fare riferimento alla tabella "Velocita massime raccomandate”. RSH3[ | | ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
lPrezzo controller WlPrezzo cavo WPrezzo filtro antirumore
. Prezzo unitario Cavo Prezzo | Cavo | Prezzo  Coosmafiromtiunre | Prezzo unitario
ipo /C22A /C22B (Standard) | unitario | (Flessibile) | unitario Assente:FO
Circa 240 (Lunghezza cavo) 242:3: Alla posizione iniziale lato motore Corsa (126: Ala posizione iniziale lato motore) /o E"(g°°:19t’[ a.szo(!utl Incrementali 3 R3 p———
(242: Alla posizione iniziale lato opposto motore) 120 126:23: Al posizione inizialg lato opposto motore N on batteria dat) 5 R5 !
50 (Nota 1) P 10 R10
1601 (Nota 1) ) ] 30+0.02 441 Cc
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T \X_8-M6x1.0 prof. 12 ‘ lSbalzo ammesso HEMomento statico ammesso
2-05u prof. 10 © Montaggio in orizzontale * Montaggio a parete  Schema del momento MY
L A
154 Foro di lubrificazione
17 wd
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192 50 Ax100 B 50 (76) . _ N - )
mm mm .Max velocita (mm/ SGC)(Y)Canermare\demgI\ delle velocita massime in base all varie corse oon il simulatore i cilo Web.
C-5.5 Vedere Sezione E-E E 100
Tl Passo [Massa| A B C Passo [Massa| A B C Corsa (mm)
80kg | 601 | 20 | 17 B0kg |0 0 0 Tipo | Passo
%} > ‘é} > > P 60kg | 714 3% 29 60Kg 0 0 0 (mm) (15060 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000 |1050
o[ L— ,7,7,7,7,7%¢7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,7,& :V[ 0o 40kg | 851 63 54 0o 40kg 22 26 604 05 |[300 | 255|225 | 195|180 | 165 | 150 | 135 | 120 | 105
~ —_ 20kg 1094 148 127 20kg 96 112 1005
T = F 3 % = T o2+ RsH3| 10 [ 600510450 390 | 360 | 330 | 300 | 270 | 240 | 210
T 10w orof. 10 Moad) S 2 10 40kg | 479 57 47 10 40Kkg 15 19 270 20 |[1w-20{1020| 900 | 780 | 720 | 660 | 600 | 540 | 480 | 420
== 20kg | 629 | 137 | 111 20kg 80 99 545 (®Per intervalli di corsa di 650mm o superiori, le viti a ricircolo di sfere possono risuonare in deter-
169 D 2 30kg 279 70 50 30kg 20 29 160 minate aree operative (velocita critica). In tal caso, ridurre la velocita operativa facendo riferimento
20 20kg | 334 | 116 81 20 20kg 53 75 255 alla velocita massima indicata in tabella sopra.
80 5 5. 10kg | 573 | 256 | 176 10kg | 147 | 215 | 515 B o _ _
60 2 o) 15 2 (o) Disanze st o ) (®Quando lo shalzo equivale a 0, utilizzare guide lineari montate esternamente per sostenere la massa del carico. <Esempio di prezzo> | prezzi i iferiscono ai codici componente a sinistra.
n - 0! istanze tra estremita e Tinecorsa meccanici i i
F “—" S = (Nota 2) Non & consentito I'uso di rondelle ecc. negli attuatori durante il montaggio. - n - F— (Prezzo corpo robof) + (Prezzo controller) + (Prezzofitro antirumore) +
(Nota 3) Il raggio i curvatura minimo del cavo & 50mm. @ Codce | _ ‘ Tipo ‘ .| Tipo ‘ -| fio | -| Cavo |-| Corsa |- (G, E--ecc.)
(Nota 4) Quando si usano fori i riferimento 810 per il montaggio dellatuatore, verifica- @ Alterations comporente | | controller /o antinmore ’ (Prezzo cavo)  + + i) = Prezz0 totale
re che la profondita di inserimento dei grani nell'attuatore sia inferiore a 10mm. = RSH305 - C22A - N N F1 N 3 - 400 - G-E
© ]
© Utilizzare una vite a esagono
iné;ZsZsato l:VISX‘g.S con Il?nghezza 3 2 Temminle i cotol ot | Terminaed ool portafle | S d s Snﬂwared di supporto b5t Cavo /0 Cavo per collegamen- | Manuale di istruzioni
gambo di 16mm o superiore. Specifica standard | con co{nandoa omo | concavodicomuicazioneUSB | con cavo di comuricazione D-Su to @ margherita MJ5: Corpo
o . . . resente 1 X
Terminale di massa (M4) Wisua cosigita dado pato: M3 (4616 Varianti S fica posizone iniziale ’ / Kus:Controller (C1)
e &5 &5
Vista freccia @ Sezione E-E Parte F: Dettaglio della cavaa T
RS23C RS2320 Lunghezza: 300mm
Codice G E H D S R T C MJ5/KJ3
EDimensioni/Massa Terminale di controllo SO Manuale di istruzioni
Modifica il grasso nel - . N portatile con comando | Software di supporto | Software di supporto con | Cavo I/0 incluso. Richie-| . .. incluso.
- Dimensio- Corsa (mm) tipo a bassa produzio- §quta I pUSHIT Termlrlalg ) Gariels a uomo presente|con cavo di comuni-|cavo di comunicazione |sto per configurazioni d! e Per attuatore
TIpO . Spec. A iniziale sul lato oppo- | portatile incluso. N . . . Fino a max 16 controller )
ni/Massa | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000|1050 ne di particolato. sto del motore. Syicres P503, 507 incluso. Per le specifi- | cazione USB incluso. D-Sup‘\nc\uso. NPIVPNP. collgabil MJ5:
L(mm) | 518 | 568 | 618 | 668 | 718 | 768 | 818 | 868 | 918 | 968 | 1018|1068 | 1118 | 1168 | 1218 | 1268 | 1318 | 1368 | 1418 W) e R CAT TR ES0 B e A
A(mm 0 1 1 2 2 & & 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 — 5
( ) 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 | 100 | 150 (®Per gli elementi opzionali, vedere P. 507. (DE piti conveniente ordinare gli elementi opzionali come varianti che acquistarli singolarmente.
RSH3 B(mm) (®Per I'immissione di dati punto € richiesto il terminale portatile o il software di supporto.
C(mm) 8 10 10 12 12 14 14 16 16 | 18 18 | 20 | 20 | 22 | 22 24 | 24 | 26 | 26 (®Per il controllo I/0 con comunicazione parallela & richiesto un cavo 1/0.
D(mm) | 290 | 340 | 390 | 440 | 490 | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040 | 1090 | 1140|1190
Massa (kg) | 47 | 50 | 53 | 56 | 59 | 62 | 66 | 69 | 72 | 7.5 | 7.8 | 8.1 84 | 87 | 90 | 93 | 9.7 | 10.0 | 10.3




