Binari di scorrimento Coefficiente di carico: 28N~110N/pz.

In alluminio, senza lubrificazione

[l Caratteristiche: i cursori sono realizzati in resina acetalica per eccellenti proprieta di scorrimento, esenti da manutenzione.

Binari di scorrimento Coefficiente di carico: 65N~120N/pz.

In acciaio inox, con fermo

M Caratteristiche: resistenza alla corrosione grazie all'acciaio inox.

KSRM45 (Conforimaschiat)
Tipo
Kit (Cursore 1 pz. + Rotaia 1 pz.) Nom:e?‘t:gipo- [MMateriale E:Lat:f';:;gm KSRT45 s
Senza finecorsa Con finecorsa ?
Rotaia Lega di alluminio p J—LH_,N oo mesth] (1.55) (1.55)
SROM SROMST | @ Resina acetalica - 1.5 Foro di montaggio N-4.5%5.3
(Con fori maschiati) (Con fori maschiati) | @ |Cursore EN CW614N equiv. - m
SROZ SROZST Lega di alluminio - “fx: Sa
(Con fori svasati) (Con fori svasati) ® |Finecorsa _|Lega di alluminio D jt T F > —_— -
\. Vite di fermo_| Acciaio inox - & RIS e s
(®)Per impedire la caduta del cursore, scegliere il tipo con finecorsa. (Vista posteriore cursore) 9.55 — ;) o ‘;\4 M4 sbavato (04.5) 8005 40205
.00+0.5 +0. - . -+ -+
Con finecorsa @ 11.05)
SROM15 405 SROMST15 ®Tipo KSRM in figura. (94.5) & la dimensione per KSRT.
(Con fori maschiati) 80 ;@@ ;D (Con fori maschiati) &—4
3.5 |(0.5) 20 P=50 20 1-M3
= ’T‘* 035 2-M3
T T ] // g £ — ’/ - N ’y KS R M 60 (Con fori maschiati)
elof o~ 2l & ST\ e Y M Rotis10) KSRT60 ==
& = )) ) . \_ L+038
13 L b e 10 Nome componente [MMateriale (1.55) 10005 Corsa +3 (1.55)
i 20 @/ 10 ‘ Cursore EN 14301 equiv, ‘ 84405 Foro di montaggio N-4.5%5.3
L Sfera EN 1.4125 equiv. -
Con finecorsa Rotaia EN 1.4301 equiv. % F,i,iﬁ B F
SROZ25 SROM25 SROZST25 SROMST25 2
(Con fori svasati) (Con fori maschiati) (Con fori svasati) (Con fori maschiati)
1095 4 }@ }D 9.55205 40:05 \ 4-M4 sbavato (94.5) 80:05 _|40:05
5 (0.5) 20 P_50 20 (11.05)
5 +0.5 2-04.5 passante 1-M4
-2 100 2-M3 P st /@ ®Tipo KSRM in figura. (94.5) & la dimensione per KSRT.
// o (®Si sconsiglia I'uso in posizioni in cui le guide sono soggette a carico momentaneo.
1 i E o
— 7 N 7 N - Iy - - - - -
QL2 I o = g E[ Cj NP, e %\\ () Codice componente Corsa Q.ta fori di montaggio Prezzo unitario
i N NS
B s e . L KSRM45 KSRM60 KSRM45 KSRM60
wl /) Tipo N. KSRT45 KSRT60 KSRT45 KSRT60 KSRM45 KSRM60 KSRT45 KSRT60
3 m* 51 ) = 160 91.9 56.9 2 2
- 245 240 171.9 136.9 3 3
32 320 251.9 2169 4 4
400 331.9 296.9 5 5
480 411.9 376.9 6 6
@l gioco tra rotaia e cursore & circa 0.3 — 0.9 mm. (®Per il montaggio delle guide, usare viti a esagono <Con finecorsa> KSRM 45 560 491.9 456.9 7 7
(®)Si sconsiglia I'uso in posizioni in cui le guide sono soggette a carico momentaneo. incassato a testa extra bassa (45’ PE3194) o dadi (%€ 1| finecorsa pud essere 640 571.9 536.9 8 8
(DSROMST e SROZST (con finecorsa) includono 2 finecorsa ciascuno. PH -241). fissato in qualsiasi posizione KSRT 60
sulla rotaia. 720 651.9 616.9 9 9
800 - 696.9 = 10 = = =
Codice componente [ seiezione | M. 11 (Corsaeffettiva_cursore 1 pz o dcaris | Prezzo unitario Codice Selzione | M- foi i Corsa efettiva_cursore 1 pz o, caio Prezzo unitario 880 - 776.9 - 11 - - -
Tipo N |t gi_og senzaiecorsa [Con finecorsa”| Mg | SROM15] SRONIST5 Tipo N[ L @“ Senzanecorsa | Confinecorsa’?) ko[ SROM25 | SROZ25 | SROMST25| SROZST25 960 - 856.9 - 12 o o o
920 2 64 44 920 2 52 = - -
140 | 3 | 114 | o4 140 | 3 | 102 | 62 1040 - 936.9 - 13 - - -
190 | 4 | 164 144 190 | 4 | 152 112 1200 = 1096.9 = 15 S - -
ggg g Zé: ;g: Con fori ggg g 233 12253 (®Usare viti a testa bombata con taglio a croce M4 (=" Pll-186) o viti a testa troncoconica con taglio a croce (E5°PE3226) per montare i binari.
340 7 14 294 jati 340 7 02 262
) 390 | 8 64 344 SROM 390 | 8 52 312 ), . ‘ Codi " L ‘ WCoeficiente di carico
Confori | 2 T T (Senzafi 440 |9 | 402 | 362 Ordering | Codice componente | - w
490 | 10 | 464 444 | 280) SROMST 490 | 10 | 452 42| 11011 Example R
g;‘gmemr_ 15 [B20 11 | 514 494 aﬁﬁﬁﬁi (Con finecorsa) | - | 540 | 11 | 502 462 *Vavia;ile a) KSRM45 400 @
sa) 590 12 564 544 delle confor . 590 12 552 512 S%gljdadel\e
640 | 13 614 594 | condizioni. on fori svasati 640 | 13 602 62 | condzioni ﬁ
g(ﬁ%mfs; 690 | 14 | 664 | 644 SROZ 690 | 14 [ 652 12
740 | 15 714 694 (Senza finecorsa) 740 | 15 702 62 ke i erneny)
790 | 16 | 764 744 SROZST 790 | 16 | 752 712 N. [ 45 [ 60
840 i 84 oL (Con flnecorsa) 840 i 802 b2 Coefficiente di carico | 65N ‘ 120N
890 | 18 864 44 890 | 18 52 2
940 | 19 914 94 940 | 19 02 2 * 1 valori indicati si riferiscono a un solo cursore.
990 20 964 44 990 20 52 2 * I valori indicati si riferiscono a carichi per 1 rotaia in una configurazione a 2 rotaie.
1040 21 1014 94 1040 21 1002 2

(®*1 La corsa effettiva (senza finecorsa) & pari al valore della dimensione con una tolleranza di circa 3mm da ciascuna estremita per evitare la caduta dei cursori.
(9)*2 La corsa effettiva (con finecorsa) & pari al valore della dimensione con una tolleranza di circa 3mm tra cursore e finecorsa per evitare interferenze tra i due componenti.
(®)La velocita massima ammessa & 0.85m/sec.

Ml Caratteristiche del tipo con fori maschiati
Permette il montaggio/rimozione dalle superfici del cursore e richiede

B [l 12

.Example SROM15 - 1040 Alterations SROM25 - 540 - T2 tempi di montaggio ridotti rispetto ai prodotti esistenti.
SROZ25 - 540
_ Varianti | Codice Specifica Passante Foro maschiato
Vengono aggiunti cursori. x
Con fori Specificare la quantita di cursori aggiuntivi dopo T e Z.
o| ma- T Esempio di selezione KSRT . . KSAM
g - - oy
= e Q.44 cursori aggiuntivi R Q.ta cursori T N Chiave esagonale
_S schiati Vit | S | Codice dordine ol I | :,/ Pezzo \: ' I
S 5 0 [SROM25-540-T5 6 — —
S T 2 [SROMZ5540TiZ2 4 |
2 @) cursori aggiunti sono della stessa misura del codice componente
3| Confori z del modello originale.
saseli (®N.15 L=20 x Q.ta cursori totale.
N.25 =32 x Q.ta cursori totale.
Possibilita di aggiungere fino a 10 pz.




