Trasportatore a nastro con cinghia in acciaio inox

Azionamento di testa, profilato a 3 cave (diam. puleggia 50mm)

W Caratteristiche: trasportatore a nastro con cinghia in acciaio inox eccellente per planarita, termoresistenza e conduttivita elettrica.

CVSSA Codice B L MotorS i F | Selezione produttore motore
(®Quando L < 405, i fori svasati per i dadi non saranno forniti. Tuttavia, ciascuna cava dispone di 4 dadi pre-inseriti in dotazione. comr:o- Incrfanenh di Incrgmentl di |poten- - Specifi = i T (Fori svasati aggiuntivi) @\rgrem variano in base al produtto-
(%)La deformazione del profilato in alluminio puo verificarsi se il carico & concentrato in un unico punto. (L) mm mm za (W) | Tensione (V) pecitica app:induzirncutiore Incrementi di Smm g
(®In alcuni ambienti d'esercizio puo verificarsi un malfunzionamento del trasporto.
(®Quando L > 1,000, & consigliabile il montaggio su almeno 2 supporti. 6
(9)Compatibilita con dadi esagonali JIS standard. 25
P (®)La cinghia per trasportatori in acciaio inox ¢ dotata da sola di piattezza eccellente, ma poiché viene tesa quando & utilizzata come 40 M ;
i trasportatore, non & consigliabile utilizzarla come superficie piatta che richiede precisione. TA230 (Motore a induzione) 125 15 18 25 30 A (Motore Panasonic)
(Monofase) SCM 36 50 60 75 90 B (Motore Oriental Motor)
Profi 7 3 variahi 100 120 150 180 240<F<L-180 C (Motore di Taiwan)
rofilato Portapuleggia 25 (Motore a velocita variabile) s ificat
i ini ini CVSSA| 40-150 250~2000 e non specificato, non
[MMateriale | Alluminio | Alluminio [enAw-5052 Equiv 40 saranno presenti fori
8 Vernice | Modizzaio rasparene svasati aggiuntivi.
Motore 6W . . " 6
n: ) )
Prflo bombalo prsiséma an"dem . o o 25 v (tSe za NM (Senza motore) NH (Senza riduttore) R (Senza motore, riduttore)
Vengono lavorati for svasati aggiuntivi in posizioni identiche su entrambi i proflat, 40 motore)
195
Profilo bombato per sistema antideriva (®Collegare il motore in modo che la catena ruoti nella direzione di trasporto.
[=) L della cinghia di 0.1mm esclude |'applicazione per trasporto ad accumulo
- vt ; ‘ % (®)Lo spessore g u pp p P umul
o n t —t u t T t — (®)Per "Senza motore, riduttore”, il passo dei fori di montaggio del motore varia a seconda della potenza nominale del motore. Consultare i dati tecnici sul sito Web di selezione dei trasportatori per i dettagli
= ML Y S P p g
Qe o ‘ = \ ! ] delle dimensioni.
+ % ' [ -2 ‘—L 2|©Cleg (®)Per "Senza motore, riduttore", I'unita viene spedita smontata. Il montaggio dell'unita secondo le istruzioni fornite & a cura del cliente. Visitare il sito di selezione dei trasportatori per le procedure di mon-
o5 #**’7’* T A taggio e i dettagli delle confezioni.
& | | ! || @ b - - N R ! R
L [ N i 2 @®Ind 1temente dalle della cinghia, non & consigliabile utilizzare la cinghia quando il trasportatore ¢ inclinato.
; A ; F =
2 L1. 89 ——Direziong di rasporto | 80 251
L+55.1 (Superficie superiore cinghia)
’— F (Foro svasato aggiuntivo per dadi) P
. rezzo corpo 1 ~ 2 pz.
51 L: distanzatra le pulegge  (30) - Codice B 2 E
189.5 _ 160 Ire) cgg:][:g- L250~ | L305~ | L405~ | L505~ | L605~ | L705~ | L805~ | L905~ | L1005 | L1105 | L1205 | L1305 | L1405 | L1505 | L1605 | L1705 | L1805 | L1905
N 300 400 500 600 700 800 900 | 1000 | ~1100 | ~1200 | ~1300 | ~1400 | ~1500 | ~1600 | ~1700 | ~1800 | ~1900 | ~2000
7.0 O o0 |
) oo TTA 40~60
3 ) Foro svasato per dadi* 050 70-~90 -
AN 050 Vite M5 per tensionamento! CVSSA
100~120 = =
130~150 = = =
Condensatore 100.8
Tipo fissato per motori a induzione monofase & per 60 (®Per ordini superiori alla quantita indicata, verificare presso WOS.
alcune specifiche di motori a velocita variabile
Vista in sezione e ingrandita del profilato
Motore 25W Motore 40W (Simmetrica)
195 Lato superficie portante
1 Potenza motore | Specifica A (Motore Panasonic) B (Motore Oriental Motor) C (Motore di Taiwan) R (Senza motore, riduttore)
oo sg% ; | o 30 _ og5 Prezzo
) — - ) ' RO5 3+8v spec. 6W IM
©| £ [t n ©| = . ’—L> motore 25W
SlE T\ e _ SoM
@& %547 @ £ =4 Sezione X
& if o | : = P
”””” ; ; g|H
x) 11]. 89 &l R
& .89 | 2 =R
T 7T oo 1 R0.5/
<r_t7 o, j Sezione Y
28 N7z o5
3 iggas 8 2 Z Ordering | Codice Motore Selezione
| 24 kN « compo- | - -l L |- F |- | produttore
i~ Sl Example | nente motore
. 6| o Ly
Condensatore 008 _| Condensatore Ly ) CVSSA - 100 - 1000 - 25 - TA230 - IM - 25 - F500 - A
. ’ - . ) f
Tipo fissato per motori a induzione |1 180 | Tipo fissato per motori a induzione 251415 2516l 1.5 X —
monofase & per alcune specfche monofase e per alcune specifiche - : - : Es.) Per Senza motore, riduttore CVSSA-100-1000-25-NV-NM-NH-F300-R = [ Prezzo corpo | + [ Prezzo conmotore | = [ Prezzo unitario |
di motori a velocita variabile di motori a velocita variabile Parte X (per M3) Parte Y (per M6)
* Dettagli dimensione A (Lunghezza complessiva del motore) M Capacita di trasporto MRapporto di riduzione riduttore
Potenza Motore Rapporto dil Potenza Motore Rapportodil *Valore di riferimento I valori di riferimento per la velocita di
[ Specifica | Produttore | riduzione W) 7329‘:““3 Produttore | riduzione 20 T T T trasporto sono basati su IM (velocita di
125~ 25 [101.0 Panasonic | 12.5-180 1142 rotazione del motore di 1,500 giri/min — — n o
Panasonic [ 55 —eo- o 5 15 e —6W/B=150 [50Hz]/1,800 giri/min [60Hz]). Posizione motore invertita
Motore a - 55~ 25 1050 Motore a | Oriental Motor|—2=er—=ezre —25W /B=150 *Puo diminuire in base alle condizioni di carico. ‘ ‘ ‘ Alterations ~ Copertura motore con finestra
induzione | °1ental Motor 35760 15,0 induzione - 125~ 75 [1646 'S —40W /B=150 Rapp. riduz. |Velocita cinghia (m/min) Staffe per regolatore di velocita incluse
: 125~ 75 [1200 TN g1 (1736 £ 15 ] _riduttore | 50Hz | 60Hz Dadi di post-montaggio inclusi
Tawan | go-ig0 [1o7.0 4O Panasonic | 125-180 1520 = 125 188 22, p ggio
oW [ 125~ 25 [111.0 e 125~ 18 [1570 £ 15 157 18, Motore con
Panasonic 30-180 [118.0 Motore a veloci-| Oriental Motor 25-180 [175. = 18 131 15. Supporti (Gambe)
Motore a veloci 125~ 25 [116.0 ta varabie 125- 75 [1751. T \ 25 94 11.3 ‘
ta variabile Oriental Motor 30780 11250 Taiwan é0~180 84: % 10 30 79 94 Peri dettagli delle varianti, vedere da &~ P1264 in poi.
Tatwan 125~ 75 [1269 ] N 36 6.5 7.9
90~180 | 132.9 = \ 50 4.7 5.7
Panasonic | 12,5-180 [115.0 2 60 - 4.7
Motorea | Oriental Motor | 20=_18 |117.0 s ;g I 18
induzione 25~180 W2fi 5 100 2 X lPeso della macchina (con una potenza del motore da 6W)
Taiwan 129-3"188 1528 \ 120 2:0 T 4 *Valori di riferimento (possono variare in base al produttore del motore) (k)
25w Panasonic | 12,5180 [125.0 \ 150 1.6 9 Larghezza cinghia Lunghezza unita L (mm)
oriental Motor _12:5~_18 [127.0 \\ 180 1.3 16 B (mm) 500 750 1000 1500 2000
Mo{?ﬁﬁ:&gc‘ rental Motor|™ 570 [137.5 0 (®Per le specifiche motore IM, le 50 6.7 B 9.5 122 15
Taiwan 12.5~ 75 [139. 0 5 10 15 20 25 velocita di trasporto riportate sopra 100 6.9 9.2 10.6 136 16.6
90~180 | 146. sono velocita costanti. 150 8.6 10.2 1.8 15 18.3
Velocita cinghia (m/min) @Per le specifiche motore SCM, fare *Quando la potenza del motore & di 25W, aggiungere 1.1kg.
" o riferimento ai valori riportati sopra *Quando la potenza del motore & di 40W, aggiungere 2.1kg.
(®)La capacita del trasportatore puo variare a per la velocita massima. ’
seconda delle condizioni d’esercizio. (®)Le specifiche motore SCM sono rego-
(@l grafico mostra la capacita di trasporto in labili fino a (1/15) x (velocita max.). Il
condizioni di livellamento. peso che pud essere trasportato dimi-

nuisce con il diminuire della velocita.



Varianti trasportatore (1)

Posizione motore invertita/Specifica posizione sezione di azionamento/Fori svasati aggiuntivi/Rullo terminale su uno o sui due lati/Copertura motore con finestra

. . Motore X
4 Alterations Codice Specifica Selezione
compo-| - -l L - Singhia - | produttore | - (MK, MP, FYA, FYB, HR, MR, WR, CW)

nente motore
CVGP - 120 - 1350 - 25 - T100 - SCM - 50 - S - B - HR
Varianti Codice Spec.
Posizione motore invertita
Motore —~— Direzione di trasporto E possibile modificare la posizione del motore.
ST (Codice d'ording MK
MK | Specifica consentita solo per il tipo con azionamento di testa.
(9)Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici

componente applicabili.

Motore /l

Specifica posizione sezione di azionamento

Trasportatori applicabili

SVKN, SVKR <MP<]|

SVKN, SVKR (HR) | 90<MP<L-2
——Direzione di trasporto SVKN, SVKR (MR)

SVS\“,‘GE"ECGP L I 68<MP<L= 39 La posizione della sezione di azionamento puo essere modificata.
( ) ( ) CVGN, CVGP (HR) <MP<L- (Codice d'ording| MP152
g&gm g&g,’: (WRJ = (®MP = Incrementi di Tmm
CVGR, CVGW - MP Specifica consentita solo per il tipo con azionamento centrale.
CVGR, CVGW (HR) <MP<L-317 | rulli di supporto cinghia vengono riposizionati nei punti adeguati.
CVGR, CVGW (VR) <MP<L-

332 La tolleranza dim. MP sara +1 in base allo spessore cinghia.
Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici

CVGR, CVGW (WR)

CVSTR icabili
MP CVSIA 7 <MP<_-162 componente applicabili.
CVGTN 79<
CVGTP
_ CVSX,CVSY | 122<MP<-381
CVLPA 75sMP<L-320
Fori svasati aggiuntivi Trasportator appiicabil VA FYB
SVKA, SVKB T50<FYA, FYBs (L-105)
SVKN, SVKR 65<FYA, FYB< (L-65)
SVKN, SVKR (HR) 95<FVA, FYB< (L-65
SVKN, SVKR (MR) 65<FYA, FYB< (L-95
SVKN, SVKR (WR) 95<FYA, FYB<
Motorizzazione ditesta Azionamento centrale % 1;31 ::
CVGN, CVGP 60<FYA, . AT - N
FYB FYB CVGN, CVGP (HR) 75<FYA, Lavora fori svasati aggiuntivi per I'inserimento di dadi sui profilati sui
FYA ‘ FYA ‘ CVGN, CVGP (R) 60<FYA, lati vicino e lontano.
. - CVGN, CVGP (WR) <FYA, e
. ! . TVGR, CYGIY S FYA300 FYB60O
)1 s I ) ( )1 2 5 ‘\ ) “CVGR, CVGW (R) | <FYA FYA | ®FYA, FYB = Incrementi di 5mm
CVER, CVGW (WF) <A FYB | ©FYB-FYA>15
CVGR, CVGW (WR) L ) ]
— OWGTA | (®)Gamme specificabili riportate di seguito.
CVGTB (9)Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici
C‘/gm componente applicabili.
CVMA, CVMB
CVSMB
__CVDSA, CVDSB_|

T T00L<TT001506F, ABL-150
CuSTD 1100<L:135<F¥A, FiB<L-135
TVSPe TO0<FYA, FYB< (-130)

@Per CVSTD 6 trasportatoricon azionamento centrale, for

svasati non specificabili nella sezione di azionamento.

Rullo terminale su un lato
E possibile specificare I'aggiunta di un rullo su un'estremita del

——Direzione di trasporto —~——Direzione di trasporto trasportatore.
| L ; | L | HR W
J ) Specifica consentita solo per il tipo con azionamento centrale.
@ @ HR | @Motore 25W o superiore selezionabile.

MR | ®Dim. L 350mm o sup. disponibile per CVGN e CVGP; dim. L

20 C%p C%p 20 450mm o sup. disponibile per SVKN, SVKR, CVGR e CVGW.

@B(Largh. cinghia) 201mm o sup. non disponibile.
HR (Rulli sul lato sinistro) MR (Rulli sul lato destro) (®)Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici

componente applicabili.

Rullo terminale sui due lati
E possibile specificare I'aggiunta di rulli sulle due estremita del
trasportatore.

WA

Specifica consentita solo per il tipo con azionamento centrale.

| o
L Il
WR ($)Motore 25W o superiore selezionabile.
. (®)Dim. L 350mm o sup. disponibile per CVGN e CVGP; dim. L
20 20 450mm o sup. disponibile per SVKN, SVKR, CVGR e CVGW.
%D (@B(Largh. cinghia) 201mm o sup. non disponibile.

(®)Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici
componente applicabili.

—— Direzione di trasporto

Copertura motore con finestra

Modificabile in Copertura motore con finestra.

D cw
: 7 T (9)La piastra in resina & anche acquistabile come articolo singolo per
L % cw la manutenzione.=5 Copertura motore per trasportatore - Con
D finestra - Per i dettagli, vedere 2= P. 1318.

(®)Vedere la tabella di applicazione alla pagina seguente per i codici
componente applicabili.




