Tipo motore

Sito Web dedicato  http://fa.misumi.jp/cvs/

Selezione del trasportatore, acquisto di componenti e facile
ricerca di componenti per la manutenzione.

BProduttore motore A (Motore Panasonic)
+ Tipo motore

[l Produttore motore B (Oriental Motor)

Motore a induzione Motore a velocita variabile Potenza B6W.25W.40W.60W.90W
Tensione nominale 230V
J
Gamma di tensione | +10% (rispetto alla tensione nominale)*
@ Frequenza di alimentazione 50Hz
Modello ol Gamma di ]
4 controllo 90~1400min~"(50Hz)
velocita
” Rapporto di fluttuazione velocita 5% (valore standard)
- = . s q o p q
.,;,:'/'/'// = Impostazione velocita [ Con potenziometro (impostazione analogica)
Teo Temperatura di esercizio -10°C~40°C
Caratteristi-|  Motore adatto al funzionamento continuo Motore a velocita variabile all'infinito mediante Temperatura di stoccaggio -20°C~60°C
unidirezionale. inazione con un reg di velocita . — N
Umidita di esercizio UR 85% o inf. (senza condensa)
Tensione Monofase 230V Monofase 230V - - - - -
i i *+10% ¢ la gamma di fluttuazione della tensione, non una gamma ido-
Funzionamento continuo ©) O nea per il funzionamento continuo.
Inversione X X
istantanea
Velocita variabile X O
Tenuta del carico| X X

BProduttore motore A (Motore Panasonic)
Motore a induzione/Motore a velocita variabile (monofase)

Schema di collegamento del motore (motore a induzione)

6W - 25W - 40W- 60W - 90W
CW (Senso orario) CCW (Senso antiorario)
cw
CCw
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Condensatore

Motore Condensatore Motore

(®)Per I'albero parallelo, la direzione di rotazione dell'albero del riduttore & la stessa del motore quando il rapporto di riduzione & 25 0
inferiore, opposta quando il rapporto & 30 o superiore. Per I'albero ortogonale, la direzione & la stessa della rotazione del motore a
prescindere dal rapporto di riduzione del riduttore. Collegare il motore in modo che la cinghia ruoti nella direzione di trasporto.

Schema di collegamento del regolatore di velocita (motore a velocita variabile)

6W - 25W - 40W- 60W - 90W

Morsettiera DIN in miniatura Morsettiera DIN in miniatura
Matsushita Electric Works, Ltd. Matsushita Electric Works, Ltd.
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230V/50Hz monofase 230V/50Hz monofase
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Condensatore Condensatore
«0 | Rosa 0 | Rosa
.» | Rosa Motore . | Rosa Motore
N. pin N. pin

(®)Per I'albero parallelo, la direzione di rotazione dell'albero del riduttore & la stessa del motore
Collegare a massa il circuito di ritorno al terminale di terra.  quando il rapporto di riduzione ¢ 25 o inferiore, opposta quando il rapporto & 30 o superiore. Per
(100 Q o inf., 1.6 mm o sup.) I'albero ortogonale, la direzione & opposta alla rotazione del motore a prescindere dal rapporto di
Coppia di serraggio: 1.0 - 1.5 N-m riduzione del riduttore. Collegare il motore in modo che la cinghia ruoti nella direzione di trasporto.

Schema di collegamento del motore (motore a induzione)
6W - 25W - 40W- 60W - 90W
CW (Senso orario) CCW (Senso antiorario)
cw CCw
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(®)Per I'albero parallelo, la direzione di rotazione del‘albero del riduttore ¢ la stessa del motore quando il rapporto di riduzione & 25 o inferiore, opposta quando il rapporto & 30 0 superiore. Per I'al-
bero ortogonale, la direzione & opposta alla rotazione del motore a prescindere dal rapporto di riduzione del rduttore. Collegare il motore in modo che la cinghia ruoti nelladirezione di trasporto.
Schema di collegamento del regolatore di velocita (motore a velocita variabile)
6W - 25W - 40W
52 90max 115
50-05 | +035 76 . 1\ 5 60
Ve 2 1.
Retro dell'unita di controllo & d
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230V/50Hz monofase s 2|\ 6-M3 (o= B ——
Filo di messa a terra 2-04.5
Conduttore @7.3 500mm N %
- Soing Cavo di ali ione 230V/50Hz
Il motore ruota in senso orario se cablato come nello schema Alloggiamento: 5559-10P (MOLEX)
sopra.
La rotazione & inversa se cablato secondo la linea tratteggiata.
Moty
60W - 90W
52 90max 11.5
50=05 76 ‘ 60
4-93.5 2115
Retro dell'unita di controllo B
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Filo di 1 2-045
Conduttore @11.2 500mm llodi messa a terra
i,
. . Cavo di alimentazione 230V/50Hz monofase
Il motore ruota in senso orario se cablato come nello schema sopra. - -
X L " X Alloggiamento: 5559-10P (MOLEX)
La rotazione ¢ inversa se cablato secondo la linea tratteggiata.
(®)Per I'albero parallelo, la direzione di rotazione dell'albero del ridut-
. tore & la stessa del motore quando il rapporto di riduzione & 25 0
0’0 inferiore, opposta quando il rapporto & 30 o superiore. Per I'albero
ortogonale, la direzione & opposta alla rotazione del motore a pre-
scindere dal rapporto di riduzione del riduttore. Collegare il motore
in modo che la cinghia ruoti nella direzione di trasporto.




