Unita manuali Unita manuali - A carrello doppio con azione simmetrica

Con tavola elevatrice e orientamento volantino configurabile

[l Caratteristiche: unita ideali per movimenti in salita e discesa. Consentono posizionamenti verticali semplici. [l Caratteristiche: unita ideali per il posizionamento manuale semplice, in grado di spostare contemporaneamente tavole sul lato destro e sinistro.
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- (Nota 1) Per limite i corsa si inende il punto in cui l carrelo raggiunge i mite meccanico.
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(@l carico ammesso per questo prodotto & il carico che puo essere collocato sulla tavola tale che questa possa essere comunque spostata. (@l carico ammesso per questo prodotto & il carico che puo essere collocato sulla tavola tale che questa possa essere comunque spostata. “Orizzontale" e "Verticale" indicano I'orientamento dell'installazione.
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*La forza di coppia/rotazione riportata sopra & un valore richiesto quando il carico ammesso viene 20 B
applicato alle due tavole. [¢]
* Per forza di rotazione si intende la forza che ruota il volantino. (Vedere lo schema a destra.)
* | valori riportati nella colonna Verticale si riferiscono all‘elevazione della tavola.
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Coppia e forza di rotazione richieste alla massima capacita di carico. *Per parallelismo si intende il grado i parallelismo di corsa della dimensione B rispetto alla dimensione A (vedere la figura sotto) o
*Per forza di rotazione si intende la forza che ruota il volantino. *“I|lasco non & un valore garantito ma di iferimento. . . "
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